ROZDZIELNICA ZESTAWU POMP "RH"

N,3L:230/400Vac; B3A; TNS

WG69-ZASILACZ

BUFOROWY |

UWAGI ;
1. DODATKOWA OCHRONA 0D PORAZEN :
- SAMOCZYNNE ODLACZANIE ZASILANIA, TN-C-S.
- [ZOLACJA OCHRONNA DLA SZAFEK nN.
2. ROZDZIELNICE "RH" DOSTARCZA WYKONAWCA TECHNOLOGII OBIEKTU.
3. STOSOWAC KABLE, PRZEWODY :
- KLASA REAKCJI NA OGIEN - MINIMUM "Eca”
- NAPIECIE ZNAMIONOWE - MINIMUM 0.5kV
4. UZIEMIENIA FALOWNIKOW | ZACISKI " PE" ROZDZIELNIC POLACZYC SZYNA

WYROWNAWCZA Z METALOWYMI KONSTRUKCJAMI FILTROW, ZESTAWU
POMP 2-STOPNIA, KOENIERZY RUR WCHODZACYCH DO BUDYNKU.
5. PO ZANIKU | POWROCIE NAPIECIA ZASILAJACEGO UKEADY AUTOMATYKI

POWINNY SAMOCZYNNIE POWRACAC DO STANU SPRZED ZANIKU, BEZ
INTERWENCJI CZEOWIEKA. ZACHOWANIE CIAGEOSCI PROCESOW
AUTOMATYKI NIE DOTYCZY NAPEDOW ODSTAWIONYCH RECZNIE LUB
AWARYJNIE (ZWARCIA, PRZECIAZENIA)

6. ZASTOSOWAC FALOWNIKI WYPOSAZONE W ZABEZPIECZENIA PRADOWE
SILNIKOWE.

7. ROZDZIELNICE "RT", "RH" MOZNA ZINTEGROWAC W JEDNYM URZADZENIU
"RTH". MOZNA WOWCZAS ZASTOSOWAC JEDEN KONTROLER, JEDEN PANEL

HMI DOTYKOWY, JEDEN UKEAD ZASILANIA BUFOROWEGO WSPOLNE DLA
TECHNOLOGII 1° 1 2°.
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WARUNKI PRACY KONTROLEROW/AUTOMATYKI OBIEKTU:
1. PROCESY AUTOMATYCZNE TECHNOLOGII 2-STOPNIA, OBIEKTU:

- UTRZYMYWANIE ZADANEGO CISNIENIA NA WYJSCIU NA SIEC
WODOCIAGOWA, POPRZEZ ASTATYCZNE PID REGULACJE

0BROTOW/WYDAJINOSCI POMP HYDROFOROWYCH.

2. ZABEZPIECZENIA TECHNOLOGICZNE NAPEDOW 2-STOPNIA OBIEKTU:

- PRZED NIEROWNOMIERNYM ZUZYCIEM POMP 2-STOPNIA (ZMIANOWOSC
WYMUSZONA CZASEM PRACY)

- PRZED ZAMULENIEM POMPY (KROTKOTRWALY 5-SEK. BIEG PO ZADANYM
CZASIE POSTOJU Tmax)-OPCJA

- PRZED SUCHOBIEGIEM/KAWITACJA POMPY POPRZEZ POMIAR SPADKOW

CISNIENIA NA KOLEKTORZE SSAWNYM: Z 3-KROTNA PROBA
AUTOKASOWANIA PO NP. 12, 40, 120 MINUTACH, BLOKADA SUCHOBIEGU

POWYZEJ 120 MINUT PRZECHODZI W STAN TRWALY DO SKASOWANIA
RECZNEGO, DO SPRAWDZENIA PRZYCZYNY PRZEZ UZYTKOWNIKA.

- PRZED PRZEKROCZENIEM CISNIENIA - PRESOSTAT AWARYJINY Z
HISTEREZA >5%

STACJA WODOCIAGOWA W MIEJSCOWOSCI DABROWICA
GMINA JASTKOW, ID.DZ. 060907_2.0002. 757/4

FUNKCJA/NAZVISKD | UPR. NR | DATA | PODPIS | RYS. MR
PROJ. INST. FLEKTR: ,
ngr inz. G ZLOT | 1341/Lb/91 | 112024 e0
SPRAWDZIL SKALA

ngr inz R, WIERDAK [2029/Llo/92| 112024

SCHEMAT GLOWNY ROZDZIELNICY "RH"




